
Inteligentny  sterownik CAN czujników parkowania   DS-452

Urz¹dzenie DS-452 umo¿liwia inteligentne sterowanie zasilaniem ( +12V, do 10A ) dodatkowych, doposa¿eniowych czujników 
parkowania (przedniego i tylnego), na podstawie informacji odczytanych z pok³adowej sieci CAN pojazdu.
 
Czujniki s¹ za³¹czane, gdy w³¹czono zap³on oraz spe³niono odpowiednie warunki. 

Warunkiem w³¹czenia czujnika tylnego jest wybranie wstecznego biegu w skrzyni biegów.

Przedni czujnik parkowania jest za³¹czany na podstawie prêdkoœci pojazdu, wg zaprogramowanych parametrów:

prêdkoœæ za³¹czenia (Von),  
prêdkoœæ wy³¹czenia (Voff),
czas podtrzymania (V>Voff), 
czas wy³¹czenia (V=0km/h), 
oraz reakcja na za³¹czenie stacyjki.

 
1.  Za³¹czenie czujnika nastêpuje, gdy prêdkoœæ jest mniejsza ni¿ zaprogramowana  prêdkoœæ za³¹czenia (Von).
2.  Wy³¹czenie czujnika nastêpuje, gdy prêdkoœæ pojazdu przekracza zaprogramowan¹  prêdkoœæ wy³¹czenia (Voff),
     przez  czas d³u¿szy ni¿  ustawiony  czas podtrzymania (0s., 1s., 2s.,5s.).
3.  Wy³¹czenie czujnika mo¿e nast¹piæ gdy pojazd zostanie zatrzymany na czas d³u¿szy ni¿ czas wy³¹czenia 
     (1s., 2s.,5s lub czujnik nie wy³¹cza sie).
4.  Je¿eli za³¹czono funkcjê opisan¹ w pkt. 3, to w zale¿noœci od ustawienia dodatkowego parametru konfiguracyjnego, 
     przy za³¹czeniu
     stacyjki na postoju przedni czujnik parkowania mo¿e zostaæ za³¹czony (na zadany czas) lub nie. 
     Za³¹czenie czujnika nastêpuje zawsze gdy pojazd ruszy.
     Je¿eli funkcja opisana w pkt. 3 jest nieaktywna, za³¹czenie stacyjki na postoju w³¹cza przedni czujnik parkowania na sta³e. 

Parametry oraz marka i model pojazdu w którym urz¹dzenie pracuje, s¹ konfigurowane za pomoc¹ dedykowanego 
oprogramowania komputera PC,  przy pomocy przewodu  mini USB. 

Oprogramowanie na komputerze PC posiada na panelu 2 kontrolki czujników umo¿liwiaj¹ce podgl¹d stanu wyjœæ sterownika: 

-  je¿eli wyjœcie sterowania czujnikiem jest za³¹czone (spe³niono warunki w³¹czenia czujnika), kontrolka œwieci siê na czerwono.
-  je¿eli czujnik nie powinien byæ za³¹czony, kontrolka nie œwieci siê. 
-  je¿eli w wybranym pojeŸdzie urz¹dzenie nie steruje wyjœciem danego czujnika,kontrolka jest „nieaktywna” 
   (napis na kontrolce jest „rozmyty”). W trybie EOBD stan kontrolki zmienia siê po za³¹czeniu zap³onu

Urz¹dzenie mo¿na skonfigurowaæ w tzw. tryb EOBD, w którym odczytuje informacje z pojazdu za pomoc¹ standardowego 
protoko³u diagnostycznego, dziêki czemu dzia³a prawid³owo w wiêkszoœci pojazdów oferowanych obecnie na rynkach 
Europy i USA.
W przypadku trybu EOBD urz¹dzenie steruje jedynie przednim czujnikiem parkowania.

Przyk³ady konfiguracji czujnika:

Prêdkoœæ 
za³¹czania

Prêdkoœæ 
wy³¹czania

Czas 
podtrzymania

Czas 
wy³¹czenia Dzia³anie przedniego czujnika parkowania

Czujnik za³¹cza siê gdy pojazd stoi oraz gdy zwalnia poni¿ej 10km/h. 
Przekroczenie 25km/h natychmiast wy³¹cza czujnik. Du¿a ró¿nica prêdkoœci za³¹czania i wy³¹czania 
pozwala unikn¹æ czêstego w³¹czania i wy³¹czania czujnika (np. powolna jazda w korku).

Czujnik za³¹cza siê gdy pojazd stoi oraz gdy zwalnia poni¿ej 10km/h. 
Przekroczenie 25km/h natychmiast wy³¹cza czujnik. Du¿a ró¿nica prêdkoœci za³¹czania i wy³¹czania 
pozwala unikn¹æ czêstego w³¹czania i wy³¹czania czujnika (np. powolna jazda w korku). 
Gdy postój trwa d³u¿ej ni¿ 5 s. (czas wy³¹czenia), przedni czujnik jest wy³¹czany. 
Ponowne za³¹czenie czujnika nastêpuje gdy pojazd ruszy z miejsca. 

Czujnik za³¹cza siê gdy pojazd stoi oraz gdy zwalnia poni¿ej 10km/h. 
Przekroczenie 15km/h przez czas d³u¿szy ni¿ 5 s.(czas podtrzymania), wy³¹cza czujnik. 
Mimo ma³ej ró¿nicy prêdkoœci za³¹czania i wy³¹czania, koniecznoœæ przekroczenia prêdkoœci 
przez czas minimum 5 sekund pozwala unikn¹æ czêstego w³¹czania i wy³¹czania czujnika 
(np. powolna jazda w korku).

Czujnik za³¹cza siê gdy pojazd zostanie zatrzymany. Wysoka prêdkoœæ wy³¹czenia gwarantuje, ¿e 
czujnik przez ca³y czas trwania w korku pozostaje w³¹czony. 
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Pod³¹czenie magistrali CAN:

A.  Urz¹dzenie DS-452 w przypadku konfiguracji dla wybranej marki i modelu pojazdu, nale¿y pod³¹czaæ
      do pok³adowej magistrali CAN systemów komfortu pojazdu, wed³ug schematów monta¿u systemów
      alarmowych TYTAN firmy Digital Systems   www.digitalsystems.com.pl

B.  Je¿eli wybrano tryb EOBD,
      magistralê CAN nale¿y pod³¹czyæ do z³¹cza diagnostycznego OBD pojazdu:
      przewód CAN-H do zacisku 6
      przewód CAN-L do zacisku 14

SCHEMAT OGÓLNY DS-452

Dane techniczne :
napiêcie zasilaj¹ce      9 - 28V
pobór pr¹du                1,4 - 10mA
temperatura pracy     -40 C do +85 C


